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Glosario de términos 
���  : Campo magnético (V/m) 

����  : Intensidad de campo magnético (A/m) 

����  : Desplazamiento del campo eléctrico (Colombios/m2) 

���  : Flujo del campo magnético (Weber/m2=Tesla) 

��  : Densidad de corriente (A/m2) 

�  : Densidad de carga (Colombios/m3). 

�	  : Intensidad de campo magnético en la bobina. 

�
  : Intensidad de campo magnético en el material. 

��  : Intensidad de campo magnético en el entrehierro. 

Φ
  : Flujo magnético total. 

Φ�  : Flujo magnético en la bobina. 

Φ�  : Flujo magnético en el material. 

Φ�  : Flujo magnético en el entrehierro. 

w : Frecuencia de operación. �� � 2��� 
� : Permeabilidad magnética. 

�� : Permeabilidad magnética del material. 
� : Coeficiente de emisividad del material acero. 

� : Conductividad eléctrica. 

�	 : Corriente en la bobina. 

�
 : Corriente en la carga. 

�	 : Largo de la bobina. 



� : Número de vueltas de la bobina. 

 	 : Radio de la bobina. 

 
 : Radio de la carga. 

!
 : Impedancia equivalente. 

"	  : Resistencia de la bobina. 

#	  : Reactancia de la bobina. 

"	  : Resistencia del material. 

#	  : Reactancia del material. 

#	  : Reactancia del entrehierro. 

$� : Diámetro del eje. 

Ta : Amplitud del torque variable. 

Tm : Magnitud del torque medio. 

Ma : Amplitud del momento flector variable. 

Mm : Magnitud del momento flector medio. 

Se : Límite de fatiga del eje. 

Sy : Límite de fluencia del material. 

 

 

  


