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1.5.1. Estudio teórico: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

1.5.2. Estudio del comportamiento del convertidor . . . . . . . 27

1.5.3. Estudio por simulación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

1.5.4. Estudio experimental . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

2. Accionamiento asimétrico hexafásico 28

2.1. Estados de conmutación del sistema . . . . . . . . . . . . . . . . . 28
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6.2. Código en el archivo .ucf para reconocer entradas y salidas en

la tarjeta FPGA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 134
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86. Placas de acondicionador de señales para voltaje y corriente. . . . . . . 95
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102. Voltajes de ĺınea. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111
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108. Corrientes de ĺınea. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115

109. Voltajes de fase. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 116
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