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Nomenclatura  
 

 
Matrices 

A  : matriz de parámetros de dimensión n·n. 

B  : matriz de parámetros de dimensión n·p. 

C  : matriz de parámetros de dimensión q·n. 

D  : matriz de parámetros de dimensión q·p. 

 

 
Vectores 

x  : vector de n variables de estados, x = [x1 x2 ··· xn]
T 

u  : vector de p variables de entrada, u = [u1 u2 ··· up]
T 

y  : vector de q variables de salida, y = [y1 y2 ··· yq]
T 
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Mayúsculas 

L.A.  : Lazo abierto. 

L.C  : Lazo cerrado. 

S.S.  : Estado estacionario. 

PI  : Controlador proporcional integral. 

PR  : Controlador proporcional resonante. 

TZ  : Transformada Z. 

CC  : Corriente Continua 

CA  : Corriente Alterna 

CNE  : Comisión Nacional de Energía 

UGP  : Unidad de gestión de Proyectos 

qZSI  : Inversor Fuente cuasi-Z (quasi-Z Source Inverter) 

ZSI  : Inversor fuente-Z (Z Source Inverter) 

PLL  : Lazo de sincronización de fase (Phase Lock Loop) 

PMSM  : Motor de imanes permanentes sincrónico (Permanent Magnet Synchronous Motor) 

SIC  : Sistema Interconectado Central 

SING  : Sistema Interconectado del Norte Grande 

VSI  : Inversor fuente de voltaje (Voltage Source Inverter) 

CSI  : Inversor fuente de corriente (Current Source Inverter)  

EMI  : Interferencia Electromagnética (ElectroMagnetic Interference) 

SPWM  : Modulación por ancho de pulso sinusoidal (Sinoidal Pulse width Modulation) 

SVM  : Modulación Vectorial 

FEM  : Fuerza Electromotriz 

THD  : Distorsión armónica total (Total Harmonic Distortion) 

DSC  : Controlador Digital de Señales 
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DAC  : Convertidor Digital Análogo (Digital Analog Converter) 

DSP  : Procesador digital de señales (Digital Signal Processor) 

ZOH  : Retentor de orden cero (Zero Order Holder) 

SBC  : Control elevador simple (Simple Boost Control) 

 

 

 
 

 

 

 


