R 1 10T [ o o1 o 1 11
1.1 Antecedentes de la empresay Motivacion...........cccooeeeevveeeiiiiiiiiieeeeeeeeennn, 11
1.2 ProbIEMALICA ..o 11
1.3 SOIUCION PrOPUESEA ....cceeeeeiiiiiiie e ee et e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeanes 12
1.4 ODJELIVO GENEIAL ... 13
1.5 ODbjetivoS ESPECITICOS .....uuiiiiieiiiiiiiiie e 13
G N L= g o > RURPPPR 13
1.7 Metodologia y herramientas para €l proyecto ..........cccccoeeeuvvieieeeeeeeniiiinnnne. 14
1.8 Resultad0s ESPEratOS .........uiiieeiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e eeanes 14
1.9 Organizacion del dOCUMENTO .........ooouiiiiiiiiee e 14

2. MAICO tEONICO .o 16
2.1 La historia sobre el transporte..........cccovvviiiiiii 16

2.1.1 ¢ Qué es una cinta tranSPOrtadora? ........cccceeeeiiiiiuiiieieeee e 16
2.2 Lineas de ProdUCCION ..........eeiiiiiiiiiiiiiiiie et e e e e e e 17
2.3 EIementoS MECANICOS ........coovviiiiiiiiiieeee et 17

2.3.1 Cadenas de transmision de potencia...........ccceeeeeeveeviiiiiiiinieeeeeeeeeeiinnn 17

2.3.2 RUEJAS MECANICAS ......eeeviiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee ettt 18

2.3.3 POliNES graVIMELriCOS.......cceeieiiiiiie e e e e 19

2.3.4 MeSas de POIINES .........oooiiiiiiiiiiiiiee e 19
2.3.5 ROUAMIENTIOS .....cceeeeeeiieiie ettt e e e e e e e et e e e e e e e e e eaeannnnnes 20
2.4 Cilindro Neumatico (Actuador NEUMALICO).........cccuvvviiiiiiieee et e e e e 22

2.4.1 Tipos de cilindros lINEales ...t 22

2.4.2 Caracteristica principal de los cilindros neumaticos lineal ..................... 23
2.5 SENSOIES OPLICOS. ....coeiiiiiie e e e e e e 23
2.6 NOrmas INVOIUCTAAAS ........oiiiiiiiiiiiiii e 24

2.6.1 NOrma ISO 22000 .........c.uuuiiiiieeeeeeeeeeiiiie e e e e e e s e e e e e e e e e e eaaeaeeas 24

2.6.2 NOMMA BRC ... 26

3. Metodologia de diSEM0.........cceeeeiiieeeeeeee e 28
3.1 Disefo del MECANISIMO ......ii it 28
3.2 Esquema de la curva de la solucion propuesta........ccccccevvvveeiieieeiiiieeieeeenenn. 29
3.3 Modelo 3D Curva de lalineade bins .........cccccevvviiiiiiiiiiieeeeeeeeeee 29

G0 T80 o 14 =T o Yo [ 30




4.

© N O

RS T2 =T 810 To [0 o £ 1o [ 1 o 30

3.3.3 DISEA0 FINAL....ccceiiiiiiiiee e 31
3.4 Funcionamiento del diSEM0 .........couuuiiiiiie i 33
3.5 Velocidad de la cinta iniCial ............uuueiiiiiieiiiiii e 33
3.6 Rodillo de desplazamiento .............uuuiiiiieeiiiiiece e 33
A =TT o1 0 o PO 36
3.8 Desplazamiento de viga Perfil C.......ccoooeeiiiiiiiiii e 38
3.9 CiliNdro NEUMALICO .....coeeeiiieeiieieeeeeee e 40
.10 ChAVEIA. ..o i i 41

(@7 1 o] 1] [0 1S 43
4.1 Velocidad cinta inicial - final ... 43
4.2 Rodillo de desplazamiento ..............coiiieeeiiiiiiiiiiiie e e 43
A 1= = o o1 0] o PO 44
4.4 Desplazamiento de viga perfil C.......ccoooeeiiiiiiiiiiii e, 45
N @11 [TaTo [ fo I8 N =T 0T g = o o 45
4.5.1 Diagrama de eleCtron@UMALICO ..........c.uuuviiiiiieeeeeeiiieeee e 47
IO = Y] = P 48
O e Y 11 =P 48

4.7.1 Perfil rectangular sistema de transmision seccidn 1 ............cccccceeeeeeneee. 48

4.7.2 Perfil rectangular base sistema de transmision ..............ccccoevvvviieeeeennn. 49

(70151 (=T 0 1RO RPPPPTRUPPIN 52

ANAIISIS Y CONCIUSIONES ...t e e e e 55

BibliOgrafia.........ouviiiii e e 57

AANEXOS ..ttt e e et 59
8.1 ANEXO | n e 59
8.2 ANEXO e 59
S TG I =30 N 1 | PP 60
8.4 ANEBXO IV e 60
8.5 ANEXO V et 61
8.6 ANEXO VI e 61
8.7 ANEXO VI .o e 62
.8 ANEXO VIII .. e e 62
8.9 ANEXO X e e e a e eeaans 63
8.10 ANEXO X ettt e e e et e e e e e e e naa e e eeaans 65




8.1 ANEXO Xl e 67

8.12 ANEXO XII «. e 70
S T S Y =0 0 | 71
8.14 ANEXO XIV o 71
B.15 ANEXO XV .t 72



llustracion 1:
llustracion 2:
llustracion 3:
llustracion 4:
llustracion 5:
llustracion 6:
llustracion 7:
llustracion 8:
[lustracion 9:

[lustracion 10:
[lustracion 11:
[lustracion 12:
[lustracion 13:
[lustracion 14:
llustracion 15:
llustracion 16:
[lustracion 17:
llustracion 18:
llustracion 19:
llustracion 20:
[lustracion 21:
[lustracion 22:
llustracion 23:
[lustracion 24:
[lustracion 25:
[lustracion 26:
[lustracion 27:
[lustracion 28:
[lustracion 29:
[lustracion 30:
[lustracion 31:
[lustracion 32:
[lustracion 33:
[lustracion 34:
[lustracion 35:
[lustracion 36:
llustracion 37:

indice de llustraciones

Lugar de [a problemMALICA. ........ccoeeeiiiiiiiiiieiiee e 4
Linea de despacho de bins con problema ............ccccccceiiiiiiiiinne 12
Disefio de la SoluCiON Propuesta ............eeeeeeieeeriiiiiiiiiiieee e 13
Cadena de transmision de POteNCia........cceeeeeveeeeivviiiiiieeeeeeeeeeeiinn, 18
Mesa CoN [INBA CUINVA ........cooeee e 18
PoliNES gravimetriCOS ......ccovvviiiiiii e e e e e eeaaans 19
MESA € POIINES ....vviiiie et e e e e e e e e eeaanns 20
Componentes de un rodamiento ...........ccceeeeeeeeieieiiiiiiieee e, 21
Actuadores lineales y rotativoS...........ccovvverieiiiiieeeeeeeeeices e 22
Sensor Fotoeléctrico Reflexion Directa.........ccccccvvvvvvviiiiiiiiiieiennnnnn. 24
Componentes reutilizadosS..........cooovvvviiiiie e, 28
Esquema de la curva de la solucidn propuesta.............ccceeeeeeeeeens 29
Modelo Inicial Curva de lineade bins ..o, 30
MOdEIO 3D CroqUIS 2 ... 31
Modelo 3D Vista PerspectiVa .........coooeeeeeeeiieeeeeeeeeeeeeeee 32
Modelo 3D vista frontal .............coeiieeiiiiiiiii e 32
Posicion Rodillo seccion 1 en Estructura ...........ooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeen. 34
Posicion Eje seccion 2 en EStructura...........cccceeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 36
Posicion Perfil C en Estructura...........cccoeeeeeeeeeeeee e, 39
D 2N @3 I oo o || o TSRS 43
D.C.LEJE SECCION L. .o 44
Diagrama brazo de estructura...........ccooeeeeeeie 46
Tabla de Cilindro NEUMALICO ...........uuuuririiiiiiiiiiiiiiiiiieeaaennnees 46
Circuito electro NEUMALICO..........ccevvvviieiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 47
Perfil rectangular 50X30X2 MM ......ccooiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeie e 49
Perfil rectangular estructura .............ccoovvvviiiiiiii e, 50
Costo Materiales Reutilizados............coovvvveeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee 52
Costos MaterialeS NUBVO .......ccoovviviiiiiiieee e 53
Linea de despacho de bins del packing de Aurora Australis S.A... 59
Curvas de la linea de despacho de bins .............ccccceeeeeieeiiiiiiiinnnnnn. 59
Zona de acopio de bins vacios al salir de linea de despacho ........ 60
Tabla de dimension de chaveta ............ccccccvviiiiiiiiiiiiis 60
Grafico de concentracion de esfuerzo........ccccccvveveveeeiiiiieiieeeeennnnnn. 61
Diagrama Coeficiente acabado superficial.............c.ccoevviiiiiiinnnnnnn. 61
Tabla Coeficiente de confiabilidad ............cccccceeeiiiiiiiiiiiii 62
Tabla de carrera estandar para cilindro neumatico........................ 62
Cotizacion cilindro neumatico MICROTEC S.A.....cccovvieeevievveiiiinnnn, 72



file:///D:/Memoria%20de%20titulo%20II-%20Alejandro%20Peña%20S%20-%20REVaop07092018.docx%23_Toc524087209
file:///D:/Memoria%20de%20titulo%20II-%20Alejandro%20Peña%20S%20-%20REVaop07092018.docx%23_Toc524087233

