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LISTA DE SIMBOLOS. 
 
 
 

Letras Mayúsculas. 
 
 
P                               Potencia activa. 
 
Q                              Potencia reactiva. 
 
S                               Potencia aparente. 
 
Z                               Impedancia. 
 
LL                             Inductor de la carga. 
 
R𝐿                             Resistencia de la carga. 
 
Lp                             Inductor del convertidor. 
 
Rp                             Resistencia del convertidor. 
 
Rdc                           Resistencia por donde circula la corriente directa. 
  
Cdc                           Condensador por donde circula la corriente directa. 
 
𝐺𝑎𝑐                           Ganancia de la técnica de modulación. 
 
𝐾𝑝𝑓                           Fracción de cuadratura, para el factor de potencia. 
 
𝑃𝑠𝑤                            Potencia de conmutación. 
 
𝐸𝑠𝑤                           Energía perdida por la conmutación. 
 
𝑇𝑠𝑤                           Periodo completo de conmutación. 
 
𝐸𝑜𝑛                           Perdidas de conmutación por encendido. 
  
𝐸𝑜𝑓𝑓                          Perdidas de conmutación por apagado. 
 
𝐸𝐼𝐺𝐵𝑇−𝑜𝑛                  Energía perdida en el encendido del IGBT. 
 
𝐸𝐼𝐺𝐵𝑇−𝑜𝑓𝑓                Energía perdida en el apagado del IGBT. 
 
𝐸𝑑𝑖𝑜𝑑𝑜−𝑜𝑓𝑓               Energía perdida en el apagado del diodo característico.                           
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PI                             Controlador de acción proporcional e integral. 
 

 
Letras Minúsculas. 
 
 
fp                            Factor de potencia. 
 
𝑣𝑑𝑐                          Voltage DC-Link. 
 
𝑖𝑝
𝑞 , 𝑖𝑝𝑑                     Corriente que circula por  Lpen el plano dq. 

 
𝑖𝐿
𝑞 , 𝑖𝐿𝑑                     Corriente de la carga que circula por  Lp en el plano dq. 

 
𝑖𝑝𝑎𝑏𝑐                        Corriente del inductor en el plano abc. 
 
𝑣𝐿𝑎𝑏𝑐                       Vector de tensión de carga. 
 
𝑚𝑝
𝑎𝑏𝑐                      Vector de modulación.            

 
𝑣𝑐𝑒                         Voltaje colector emisor del IGBT. 
 
𝑖𝑐                            Corriente del colector del IGBT. 
 
 
 
Símbolos Griegos. 
 
 
∆𝑥                           Desviación de la corriente del inductor y del voltaje del capacitor. 
 
∆𝑢                           Desviación de la señal de modulación. 
 
𝜔                             Velocidad angular. 
 
 
Abreviaciones.  
 
 

PWM                     Modulación por ancho de pulso. 
 
PCC                       Punto común de acoplamiento. 
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NPC                    Topología fuente de voltaje multinivel. 
 
IGBT                    Transistor bipolar de puerta aislada. 
 
DC                    Corriente directa.  
 
AC                         Corriente alterna. 
 
SHE                    Eliminación selectiva de armónicas. 
 
VSC                    Convertidor fuente de voltaje. 
 
DSP                    Procesador digital de señales. 
 
CHB                      Puente H en cascada. 
 
NPC                      Punto neutro fijo. 
 
FCS                     Capacitores Flotantes. 
 
APF                   Filtro activo de potencia. 
 
FFT                       Transformada rápida de Fourier. 
 
FACTS        Sistema flexible de transmisión de corriente alterna. 
 
UPFC                    Controlador unificado de flujos de potencia. 
 
UPQC                   Acondicionador de calidad de energía unificado. 
 
LVK                      Ley de Kirchhoff de voltaje. 
 
LCK                      Ley de Kirchhoff de corriente. 
 
STATCOM           Compensador estático. 
 
DSTATCOM        Compensador estático de distribución. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


